BAB V
SIMPULAN DAN SARAN

A. Simpulan

Penelitian ini telah merancang dan mengembangkan prototype otomatisasi

penyiraman holding point taxiway N1 berbasis sensor infrared yang

terintegrasi menjadi suatu sistem monitoring temperatur permukaan holding
point taxiway N1 secara real time. Sistem ini secara teknis dapat bekerja
dengan indikasi keberhasilan sebagai berikut : microcontroller arduino ESP

32 dapat memproses data prototype, sensor GY-906 dapat mendeteksi

temperatur, pompa dan solenoid valve dapat berfungsi secara otomatis

bekerja ketika 55°C akan berhenti ketika temperatur 53°C, serta nozzle

dapat berfungsi menyiram dengan baik pada titik semprot yang ditentukan.
B. Saran

Adapun saran untuk penelitian dan pengembangan lebih lanjut pada

prototype otomatisasi penyiraman holding point taxiway berbasis sensor

infrared sebagai sarana pemeliharaan temperatur holding point taxiway N1

yaitu :

1. Penggantian komponen solenoid valve DC dan pompa air DC menjadi
solenoid valve AC dan pompa air AC serta melakukan penambahan
driver motor pada prototype sebagai pengendali lonjakan arus sehingga
tidak terjadi feedback arus yang menyebabkan kegagalan pada saat
prototype beroperasi.

2. Prototype otomatisasi penyiraman holding point taxiway N1 berbasis
sensor infrared agar dapat di kembangkan dan implementasikan pada
kondisi real di Bandara Internasional Juanda Surabaya sebagai sarana
pemeliharaan temperatur permukaan perkerasan holding point taxiway
N1 dengan kriteria berdasarkan hasil perhitungan pada teori
pembanding. Serta dapat dimanfaatkan sebagai media pembelajaran
pada laboratorium aspal TRBU Politeknik Penerbangan Palembang
dalam pemeliharaan temperatur permukaan perkerasan landasan pada

kondisi real di lapangan.
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LAMPIRAN

Lampiran A Pengukuran Tinggi Muka Air Tanah Taxiway N1
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Lampiran B Rencana Pemasangan Alat pada Holding Point Taxiway N1
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Lampiran C Pengecekan Kondisi Fisik Perkerasan Holding Point Taxiway N1
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Lampiran D Daftar Rekap Temperatur Permukaan Landasan Holding Point
Taxiway N1

TANGGAL BULAN TAHUN | TEMPERATURE
1 OKTOBER 2024 58,4
2 OKTOBER 2024 56,3
3 OKTOBER 2024 57,8
4 OKTOBER 2024 46,4
5 OKTOBER 2024 59,6
6 OKTOBER 2024 60,4
7 OKTOBER 2024 58,8
8 OKTOBER 2024 50,1
9 OKTOBER 2024 62,4
10 OKTOBER 2024 60,5
11 OKTOBER 2024 55,6
12 OKTOBER 2024 48 4
13 OKTOBER 2024 61,4
14 OKTOBER 2024 56,9
15 OKTOBER 2024 54,3
16 OKTOBER 2024 52,1
17 OKTOBER 2024 58,4
18 OKTOBER 2024 57,2
19 OKTOBER 2024 59,3

20 OKTOBER 2024 58,2
21 OKTOBER 2024 62,2
22 OKTOBER 2024 58,1
23 OKTOBER 2024 56,4
24 OKTOBER 2024 55,1
25 OKTOBER 2024 53,6
26 OKTOBER 2024 61,9
27 OKTOBER 2024 48.4
28 OKTOBER 2024 53,9
29 OKTOBER 2024 57,1
30 OKTOBER 2024 55,9
31 OKTOBER 2024 46,2
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Lampiran E Lembar Validasi Wawancara

TEMBARNVALIDASHINSTRUMEN PENELITIAN "PROTOTYPE
OTOMATISASI PENYIRAMAN HOLDING POINT FAXIWAY DI
BANDARAVINTERNASIONAL JUANDA SURABRAYA™

Penclit memobon ketersednan Bapak schagai validator untuk memberikan

pentlman lembar observasi “PROTOTYPE OTOMATISAS! P

LA
HOLDING PXINT TANXTIVAY DI BANDARA INTERNASIONAL JUANDA

NURARAYA

Penilaian ini bettujuan untuk mengetahu kevalidan dari
lembar observast yang dikembangkan oleh pencliti. Atas ketersediaan Bapak
penclit mengucaphim lerima kasih,

dentitas Validator

»

NamaValibwor © M 41010 wiBAWA  PIEA
Jabatan sutcesor  A2R  BANDARA [wANDA
B. Petunjuk Pengisian
Benlah tanda eck (V) pada kolom yang tersedia sesur penilaian
terfustap alat yang dikembangkan

2 Jawaban yang diberikan berupa skov dengan knteria penilaian sehagm
berikut :
£~ Sangat Seruju 4 = Setuu 3~ Cukup
Kurang Setuju 1= Tidak Sewju
No Indikator Penilalan

I Tujien wawancaru dirumuskan dengan jolas |

2 Pedomun wawancans mengunakkan bakasa |

yang mudah dipahiami dan mudah dinengerti

3 Urutan pertanysan dalam twap bignan teout

/
v
dan sitematis
4 3 utir-b 1. \! I T
| sarasumber memberikun pengelasan tanpa [ v
whasnan

Butie-butr pertanyaon udsk  menimbulhan

penatsiran

ik !
6 Kalimal pertanyain tidak ambigu '

C. Vanggapan Secnrs Umum :

ombahkan  Solus

ermo sale hon
Gerivon Uroion dolom  penyeleceion

posalis

D. Penilaian secara umum
Berikan tanda lingkaran peda salah satu poin AB atau C sesuai dengan
keputusan Bapak berikan.
A} Pedoman wawancara dapat digunakan tanpa revisi
B Ada schagian komponen puda wawancara yang perlu direvist
C - Semua komponen harus direvisi

Sidoarjo,  Januari 2025
Validator

MUHAMMAD SIDIQ WIBAWA PUTRA
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Lampiran F Wawancara dengan Narasumber

1
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Lampiran G Validasi Desain dengan Ahli Media dan Ahli Materi

2oom 3 Mesting 40-Minute:
Workplace Siaan
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Lampiran H Lembar Validasi dengan Ahli Materi

LEMBAR VALIDASI AHLI MATERI “PROTOTYPE OTOMATISASI
PENYIRAMAN HOLDING POINT TAXIWAY DI BANDARA
INTERNASIONAL JUANDA SURABAYA”

A. Pengantar
Lembar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai
Kualitas Protorype Otomatisasi Penyiraman Holding Point Taxiway Bandara
Internasional Juanda Surabaya dan informasi mengenai kualitas materi ini
didasarkan pada aspek kualitas alat.

B. Petunjuk Pengisian

. Berilah tanda cek (V) pada kolom yang tersedia sesuai penilaian

torhadap alat yang dikembangkan.

Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagai

~

berikut :
5=Sangatbaik 4= Baik 3 = Cukup
2= Kurang 1 = Sangat kurang

3. Komentar i ditulis pad:

4. Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari Profotype Otomatisasi
Penyiraman Holding Point Taxiway Bandara Intemasional Juanda Surabaya
C. Tabel Penilaian

Aspek Penilaian n

‘A. Kegunaan (Usabilit)

[ Relevansi tujuan perancangan profonype dengan
kebutuhan penyiraman holding point taxiway N1
Fitur yang disediakan sesuai dengan kebutuhan v

ungsionalitas (Functionality)

Kesesuaian dengan penulisan angka pada ”

pengukuran dan indikator pompa

Prototype dapat menyiram kepada titik siram yang v

di inginkan

C. Efisiensi (Efficiency)
Prototype penyiraman holding point taxiway N1 |

Ple

w

[ & T Tampilan pada profoiype mudah untuk dipahami 1
|

(

|

4, | Kecepatan respon profofype dalam menjalankan | ”
" | fungsinya |
D. Kepuasan Pengguna (User Satisfication)

s, | Desain fisik proonype

| o,  Kepuasan user dalam kincrja sistem keseluruhan 1 v
i Kesediaan pengguna untuk merckomendasikan alat [ .
" | untuk bandara |

D. Komentar/ Saran Umum
daver  Verfonasi  don &stem dogoh beqokn
il

%0690\ Yonq _Jihoreo bun | pamun  perk ilomioh
fior momonng  Secoro ret hme.. den Kersolen
grofetyoe. N

E. Kesimpulan
Profotype Otomasi Penyiraman Holding Point Taxiway ini dinyatakan :

\gat Puas
2. Puas

Cukup Puas
Kurang Puas
Tidak Puas

L 2% o o

Surabaya, 10 Juni 2025
Validator

ANDRY VEGA NUGRAHA
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Lampiran I Lembar Validasi dengan Ahli Media

LEMBAR VALIDASI AHLI PENGGUNA “PROTOTYPE
OTOMATISASI PENYIRAMAN HOLDING POINT TAXIWAY DI
BANDARA INTERNASIONAL JUANDA SURABAYA™

A. Pengantar
1 embar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai
kualitas Prototype Otomatisasi Penyiraman Holding Point Taxiway Bandara
Tnternasional Juanda Surabaya dan informasi mengenai kualitas materi ini
didasarkan pada aspek kualitas alat,

B. Petunjuk Pengisian
1. Berilah tanda cek (¥) pada kolom yang tersedia sesuai penilaian

terhadap alat vang dikembangkan

"~

Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagar
berikut
5=Sangatbaik 4 Bak  3=Cukup

2 =Kurang 1 = Sangal kurang

w

Komentar atau saran perbaikan mohon ditulis pada kolom yang telah
disediakan,

S

. Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari Proforype Otomatisasi
Penyiraman Holding Point Taxoway Bandara Internasional Juanda
Surabaya

C. Tabel Penilaian

Aspek . Penilaian
No Indikator - 2
Penilaian L2314
Penggunaan prototype mudah
Kegunaan )
i untuk dioperasikan (prototype | vV
(Usabilityy berjalan dengan baiky |
| Pengganan  Crofotvpe
| Fungsionalitas
| Otomatisust Penyiraman Holdg
(Functionality)
Point Faxiway dalam melakukan
‘ Penyiraman
Efisiensi Kecepatan respon Prototype dalann) J |
3
menjalankan fungsmya
| ‘ (Eifficiency) menjalankan fungsinya L |
Tingkat kepuasan pengguna
Kepuasan
terhadap kinerja penyiraman
Pengguna (User
4 holding point dan v

Satisfication) |
merckomendasikan penggunaan

| alat pada Bandara

D. Komentar/ Saran Umum
| Verhican gosial Sensor. Oor  dhminimelisi
lartecae  air . earseerinsg
2. ferholt ke Pergng.. selong... Aon_posisi nezie
Oor.. Yekenen  stabil. ... .
E. Kesimpulan
Prototype Otomasi Penyiraman Holding Point Taxiway ini dinyatakan
Sangat Puas

Puas

3. Cukup Puas
Kurang Puas
Tidak Puas

T

Sidoarjo, | Mei 2025
Validator

MUHAMMAD SIDIQ WIBAWA PUTRA
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Lampiran J Rencana Anggaran Biaya Pemasangan Alat pada Kondisi Real di

Holding Point Taxiway N1

NO

HARGA
SATUAN

(Rp)

URAIAN

PEKERJAAN SAT VOLUME

JUMLAH
HARGA
SATUAN

(Rp)

Biaya Material Utama

Pompa
Sentrifugal
EBARA seri 80
x 60 FSA (model
FS2HA) 15 HP
& 11 kW

Unit 1 16.649.889

16.649.889

Pipa PPR PN-10
Diameter 4 inch
(110 mm)

Batang 52 782.000

40.664.000

Schneider PLC
TM221CE16R
Modicon M221]

Unit 1 4.350.000

4.350.000

Pyrometer
Industri Tetap
(Fixed-Mount)

Unit 2 14.500.000

29.000.000

Sprinkler Big

Gun Rain JET-35 O™t 2

2.200.000

4.400.000

Motorized
Butterfly Valve
Electric Actuator

Unit 2 4.500.000

9.000.000

Subtotal A

104.063.889

Biaya Material Pendukung

Fitting Pipa PPR
4" (Socket,
Elbow, Tee,
Reducer, dll)

Ls 1 10.000.000

10.000.000

Gate Valve / Ball

Valve 4 inci Unit 1

1.500.000

1.500.000

Kabel Listrik

NYY 4x10 mm2  Meter 20

110.000

2.200.000

10

Pembuatan
Pondasi Pompa Ls 1
(cor beton)

750.000

750.000

11

Perlengkapan
Lain (Seal tape,
baut, mur, lem,

dil)

Ls 1 500.000

500.000

Subtotal B

14.950.000
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JUMLAH
HARGA
URAIAN HARGA
NO PEKERJAAN SAT  VOLUME S‘Aﬁ;[;‘)AN SATUAN
(Rp)
C Biaya Pekerjaan Sipil
Galian & Urugan
12 T(aEn;}l‘ Al 205 120.000  24.600.000
m)
Subtotal C 24.600.000
D Tenaga Kerja Harian
20 orang x 14
hari kerja OH 280 120.000 33.600.000
Subtotal D 33.600.000
Total biaya 177.213.889
PPN 11% 19.493.527
Total Rencana Anggaran Biaya (RAB) 196.707.416
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Lampiran K Transkip Wawancara

A. Narasumber 1

POLITEKNIK PENERBANGAN PALEMBANG

PROGRAM STUDI TEKNOLOGI RE|

AYASA

R UDARA

BAN
PROGRAM SARJANA TERAPAN

TRANSKIP WAWANCARA

Tanggal Wawancara 4 Janari 2025

Tempat Wawancars  : Pool A2B Bandara Internasional Toanda
Wik Wawancaca  © 16.30,10 WIB sid 17.00 WIB

Metode - Wawancara Langsung

Tdentitus Nurasumber -

1. Nama
2. Jenis Kelamin
3. Jsbatan

No.

zlaki - laki

< M. Sidiq Wibuwa Putre, $.1.

- Supervisor A28 Bandara Internasional Juanda

HASIL WAWANCARA

Pertanyaan

Jawaban Narasumber

Permasalahan apa saja yang sering
terjadi saat melakukan penyiraman
holding  point

laxiway dengan

kenduruan runway sweeper ?

Bagaimana kondisi saat ini dalam
mengatasi bleeding pada holding
L kendaruun

rumway sweeper mengalami mati

point taxiway

mesin ?

Permusalahan yang scring terjadi
yaitu keansan pads scal sclang
penyemprot dan kendaraan runway
sweeper umi mati

sering  meng

mesin di acces roud saal akun
‘melakukan penyiraman

Saat runway sweeper yang beroperasi
mengalami mati mesin, maka teknisi

aken menyiapkin kendaraan runi

sweeper cadangan untuk melakukan
peayiraman

Apakah peclu inovasi pemanfaatan

teknologi  dulaim  membantu
penyireman holding point taxiway

NI yang lebih efisien ?

Apakah dibuishkan sistem

2

bokerja sccara otomatis  dalam
pemeliharaan temperatur
permukaan area holding  point
berbasis

laxiway N1 sensor

infrared 7

Tnovasi mengenai masalah terscbut
mungkin dengan pembuatan alat yang
setba otomatis untuk mendukung
penerapan Smart Aisport di Bandaca
Interuasional Tuanda

Sistem  olomatisasi  mengenai
penyiraman holding point taxiway N1
berbasis

dibutuhkan

runway swoeper serta kendaaruan itu

sensor infrered  sangal

untuk  menggantikn
terschut

berfungsi  sesuai

peruntukannya

Bagaimana  munfasl  menurul
saudara dalam penerapan inovasi
Bandara

Juanda Surabaya ?

i di Intemasional

88

Ten dengan adanya  otomasi
sagat  bermanfaat  di
Bandara Tuanda dikarenakan untuk
pada
sweeper yang

biaya perawalunnya sangal besur.

tersebut

meminimalisitkan  kerusakan

kendaruan - runswuy

Mengingat runway
diperuntukkan

sweeper tidik
melakukan

penyiruman

Sidoarjo, 4 Janvari 2025
Validator

MUHAMMAD SIDIQ WIBAWA PUTRA



B. Narasumber 2

POLITEKNIK PENERBANGAN PALEMBANG
I

- PROGRA!

TEKNOLOGI REKAYASA

BANDAR UDARA
PROGRAM SARJANA TERAPAN

TRANSKIP WAWANCARA

: Gedung Ultilitas Bandara Internasional Juanda

Tanggal Wawancara 4 Jamiari 2025
Tempat Wawancara

Wakw Wawancara - 14.30.10 WIB ¢/d 15.00 WIB
Metode - Wawancara Langsung
Tdentitus Nurasumber

4. Nama < Toni Ari

5. Jenis Kelamin - :1aki - laki

6. Jabatan

Juanda

< Operator Reonvay Sweeper A2B Bandara Internasional

HASIL WAWANCARA

Pertanyaan

Jawaban Narasumber

Pormasalahan apa saja yang sering

crjadi saat melakukan penyiraman
holding point taxiway dengan
kendaraan runway sweeper ?

Kendala yang sering terjadi saat
penyiraman  adalah
penyiraman lidak berjalan maksimal
dikarenskan  kendarsan

melakukan

runwuy
swoeper beberapa kali mengalami
acces toad saat

mati mesin  di

melakukan inspeksi siang hart

o

Bagaimana kondisi saat ini dalam
mengatasi bleeding pada holding
point  laxiwny saal  kendaruan
runway sweeper mengalami mati

mesin ?

Untuk saal ini epabila tefudi mati
mesin pads rumway sweeper, maka
operator  kendaraan tersebut akan
melakukan kontak ke teknisi air side
untuk menyiapkan kendarsan runway

sweeper cadungan

Apakah perlu inovasi pemanfaatan

teknologi  dalam  membantu

penyiraman holding point taxiway

NI yang lebii efisien?

Apakah dibuhkan sistem yang
bekerja  secara olomatis  dalam
pemeliharaan temperatur
permukaan area holding point
taxiway N1 berbasis
infrared ?

sensor

Tenw v sangat perlu sehingga
diharapkan terdapat suatu peralatan

penyiraman yang serba otomasi pada
area holding point taxiway N1

| Sistemfersebutdiburuhkan untuk

teknisi

pemeliharaan permukaan perkerasan

memudahkan dalam
dan untuk mengatasi masalah apabila

rnway  sweeper  lidak  bisa

melakukan penyiraman karena mati

mesin

Bugaimana  munfael  menurul
saudara dalam penerapan inovasi
Intemasional

ini di  Bandara

Juanda Surabaya 7

89

Ini merupakan inovasi yang sangal
membantu meningkatkan cfektivitas
dan efisiensi waktu inspeksi landasan
siung hari yang dupal memangkas
waktu  teknisi unfuk  melakukan
pada
Mengingat cakupan inspeksi pada

inspeksi s lainnya.
Bandara Juanda sangat luas serta
rentang waktu yang diberikan sangat

terbatas

Sidoarjo, 4 Januari 2025
Validator
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Lampiran L Proses Pembuatan Alat
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Lampiran M Lembar Observasi Penelitian

HASIL OBSERVASI
PENGAMATAN TERHADAP PENYIRAMAN HOLDING POINT
TAXIWAY N1
Nama {observer)  © Arya Bima Pramudya
NI T 56192110004
Prograr Studi : DIV Teknologi Rekayasa Bandar Udara

Lokasi Observasi © Bandar Udura Internasional Juanda Surabaya
Tanggal Observa Kanmis, 31 Oklober 2024
Wilayah Observasi < Holding Point Taviway N1 Bundara Intemusiona] Juunda Sursbaye

INDIKATOR i
PENGAMATAN | YA TIPAK|  KETERANGAN
1. | Pengulcuan Apakah teknisi air | Teknisi  melakukan
lemperatur side  melakukan pengukuren lemperatus
permukaan pengukuran pennukenn  perkerasan
perkerasan temperatur holding point  taxiway
Jolding  point | permukaan dengan  menggunakkan
faxivay? perkerasan  holding thermo gun

point taxiway?

2. | Batas temperatur | Berapakah batas | + Batas aman temperatur
untuk  mencegah | aman temperatur pemwukaan  perkerasan
Kerusakan pernukaan holding point taxiway
bleeding perkerasan agar tidak NI adalah 56°C namun

mengulami untuk mencegah
kerusakan dleeding ? kerusakan teknisi

melaknkan penyiraman
ketiks temperatur diatas

$5°C.
3. | Pengoperasian | Bagaimane langkah- | Pengoperusian
Runwoy Sweeper | langkah kendaran  runway

Iolding  point | sweeperl

nunvay sweeper
sebagai penyiram
permukin

Jolding  poine

saxiway N1

keadaraan  ronvay
sweeper sebagai
peayiam  pada

landasan?

sebagal penyiram | pengoperasian sweeper sebagai
Jolding  point | keadaraan  runway penyirman  hoiding
taviway N1 sweeper  dalam point taxiway N1 yaitu
melakukan ketika operator ruway
penyiraman  ares sweeper  mendapatkan
hokding point avivay kontak dari tekuisi air
N1? side vatuls - melakvkan
penviman  ketika
pengukuren  temperatus
yang dilukukun diatas

s5°C.
T | Peruntukan Apikah Tung dan Fungsi dan_peruniukan
kendaraan peruntukan kendaran  runway

sweeper adalah sebagai
unuk  membersibkan
Foreign Object Debris
(FOD) yang tidak bisa
dibersibkan  dengan
mobil Fon dan

diguakan atuk.
menyapu serta
membersiblun  area

yang diinginkan bukan
schagai penyiram pads
landasan.

5. |Kendala  dan
bambatan
operator rumvay
sweeper  dalam
‘melakukan

penyiraman.

daerah  lainya  serta

taviway N1 penyiraman tidak efekit
dikarenakan penyiraman
hanya sesusi dengan
jungkavan  ruvay
sweeper.
PETUNIUK
. Amati d giatan yang scdang herlangsung, fokuskan pada
keefektifan kinerja.

2. Berilah penilaian dan keterangan terhadap aspek yang sedang diamati,

Supervisor / OIT

M. SIDIQ WIBAWA PUTRA
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Sidoarjo, 31 Oktaber 2024

Observer

ARYA BIMA PRAMUDYA

Apakeh terdapat
kendala dalam
penyiraman  holding
pointtaxiway N1
menggunakkan

kendaraan  rumway

Terdapat kendala yaifu
kegiatan penyiraman ini
memakan Wkt yang
Iumayan lama sehingea
operator memiliki waktu
terbatas untuk inspeksi




Lampiran N Bimbingan dengan Dosen Pembimbing I dan Dosen Pembimbing I1

A. Dosen Pembimbing I

B. Dosen Pembimbing I1
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Lampiran O Lembar Bimbingan Dosen Pembimbing I dan II

A. Dosen Pembimbing I

AR\ POLITERNIK PENERBANGAN PALEMBANG
PROGRAM STUDE TERNOLOGE REKAYASA BANDAR UDARA
PROGRAM SARIANA TERAPAN

LEMBAR BIMBINGAN TUGAS AKIIR

ma Pramudya
« el

Course TRBU 02

Jodul TA PROTOTYPE OTONATISASI PENYIRAMAN HOLDING POINT TAXIWAY
N1 BERBASIS SENSOR INFRARED DI BANDAR UDARA INTERNASIONAL
JUANDA

Dosen Pembimbing  : Mohammad Syukri Pesiletie, S.1.M.M

Paraf
No  Tanggal Uraian Pembimbing

|
’ TANUN AKADEMIK 20242028
|
|

02 /2 Qm\wr 1s < .

7/ Qe BaB T A

57/ tors I\/L.\oa. @Ml:{i”‘ /”/

| / Veq% O TLo L, ~

f

// J

" e ‘ =

7 //'”" Q{WW -{uﬂ“ /‘tb. ﬁ

“ ACC Upa TA

Cautan:
| - Form ini harap dibawa setiap kali bimbingan
i 2. Minimum pertemuan pembimbingan adalzh §

Kali

Mengetahui,
Ketua Program Studi
Feknologi Rekayasa Bandar Udara

Dosen Pembimbing

T 7] - S
!“ 7/ | Vc eCobor ()}AP/]I/ d 17 1/
A,/,

e

1£.M_INDRA MARTADINATA, SST.MSi. MOHAMMAD SYUKRI PESILETTE, S,T.MM
NIP. 19810306 200212 1 001 NIP. 19720008 199803 1 002
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B. Dosen Pembimbing 11

POLITEKNIK PENERIBANGAN PALEMBANG
PROGRAM STUDITEKNOLOGE REKAY ASA BANDAR UDARA
PROGRAM SARTANA TERAPAN

Nama Tacuna
NIT

Course

Judul TA

} Dusen Pembimbsing

No | Tanggal

o
o

L.

- Ty

LEMBAR BIMBINGAN TUGAS AKHIR
TANUN AKADEMIK 20242025

Arva Bime Py
561921 10004
TRBL 02
PROTOTYPE OTOMATISASI PENYIRAMAN HOLDING POINT TAXIWAY

N1 BERBASIS SENSOR AN FRARED DI BANDAR UDARA INTERNASIONAL

JUANDA
D

I Se

Paraf

Urniann Pembimbing

V""t‘u&mn 'judv' L:],.s A,

£uen Lole "Mbt,\] oge
ety digi,kw.k Vogar s (g-q
Riemctalalp
Mlode @ne\vl;“
Cevien bebegen |>a«3 ndgar |
Gta Qeromlachan  re(oans: |
a _ ;
Yerbiten GAR U Johgen ?[:
welade XD

7
25
(3

10§

VAL T7, Guripager

Q(r‘&pl.us L)
welng tepet Ui on '\.,1,‘ Ak

Domsiin, Foirigdes
Nosil e dquen

B
glrm penelibien

Sefuai ;»J.;

praetidren

?,,1 U—’u‘a’m

ueloe

lerjuden

v

s 1/ 227

[
|
e
|

szf\mm,

Catatan:
L

kali

Form ini harap dibawa setiap kali bimbingan
Minimum pertemuan pembimbingan adalah 8

Mengetahui,

Ketua

Studi Dosen Pembimbing

Teknologi Rekayasa Bandar Udara

NATA. S.
NIP. 19810306 200212 1 001

—— 0

[A,S.ST.. M.Si Dr. Ir, SETIYO, MM,
NIP. 19601127 198002 1 001
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