A. Simpulan

BAB YV
SIMPULAN DAN SARAN

Berdasarkan pengujian dan analisa yang telah dilakukan pada peralatan yang telah

dirancang dan diaplikasikan, penulis dapat membuat kesimpulan sebagai berikut:

1.  Rancang bangun atau alat ALMo dengan hasil sebagai berikut:

a.

Jangkauan pengendalian maksimal 60 meter dengan
menggunakan koneksi Wi- Fi ataupun hotspot dengan
menggunakan PC, laptop dan handphone.

Dengan perhitungan elektrik, kapasitas baterai 12 Volt 20 Ah yang
tersedia, ALMo dapat beroperasi sekitar 9,73 jam dengan rata-
rata daya yang dikonsumsi sebesar 9,76 watt. Hal tersebut
menunjukkan bahwa dengan kapasitas baterai yang dimiliki
ALMo beroperasi dengan jangka waktu 9,73 jam tanpa
pengecasan sampai daya dari baterai habis dengan pengecasan
menggunakan solar cell 20 WP dapat mengecas aki ALMo

selama 14, 08 Jam.

2. Hasil uji coba ALMo menggunakan sistem IoT dengan fitur seperti

pemotongan rumput jarak jauh, kamera, GPS tracking, solar cell, dan

pneumatik otomatis sangat cocok untuk digunakan di area bandara

dengan skor rata-rata 87,5% dalam kategori "Sangat Puas"

menegaskan bahwa ALMo layak untuk mendukung pemotongan

rumput di bandara

B. Saran

Adapun saran untuk melanjutkan prototype Automatic Solar Lawn Mower (ALMo)

sebagai sarana pemeliharaan rumput di kawasan airside dan landside yaitu:

1.  Peningkatan material ALMo terutama pada body dan perancangan

ulang pada bagian penggerak roda agar dapat melakukan pemotongan

saat musim hujan. Dengan memperhatikan:
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a.  Peningkatan jarak pengendalian ALMo disesuaikan dengan
kondisi lapangan untuk mencapai jarak maksimal pengoperasian
ALMo.

b.  Perlu dilakukan perhitungan ulang terhadap skala kondisi
sebenarnya di lapangan.

Peningkatan spesifikasi dari daya tahan aki, kamera, GPS tracking,

solar cell, dan pneumatik sesuai dengan kondisi lapangan atau keadaan

yang diinginkan.
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Lampiran A. Perancangan Final ALMo

A. 1 Rancangan ALMo Menggunakan Aplikasi SkechUp
(Sumber: Data Pribadi)

A.2 ALMo
(Sumber: Data Pribadi)
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Lampiran B. Data Pendukung Permasalahan dan Inovasi

AREA PEMOTONGAN RUMPUT SISI UDARA BANDARA SULTAN
MAHMUD BADARUDDIN Il PALEMBANG

il iy
o s
= —
o\
i
SELASA

22 (e

B. 1 Pencatatan Daerah Sudah Selesai Pemotongan Secara Manual
(Sumber: Data Kepegawaian Bandara SMB 1l Palembang Unit Fasilitas Sisi
Udara)

KEGIATAN TANGGAL 09 DESEMBER 2022

iAo Amgrnsarima

B. 2 Dokumentasi Laporan Pelaksanaan Pemotongan

(Sumber: Data Kepegawaian Bandara SMB Il Palembang Unit Fasilitas Sisi
Udara)
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B. 3 Dokumentasi Observasi Lapangan

(Sumber: Dokumentasi Pribadi)

APORAN MINGGUAN XEMATVAN FEKERTAAN
ANGKASA PURA

PEKERTAAN PEMOTONGAN RUMPUT S15T UDARA RIS
DEP/ INSTANST BANDARA SULTAN MAHMUD 3ADARUDDIN 1T PALEMBANG

NO DAN TANSGAL 579 P130602/03/07/2022/A.0163 Tengyel: 18 Juli 2022
HARGA BORONGAN 2500824382,

KONTRAKTOR PTANGRASA PURA PROPERTINGO

PERIODE MINGGU KE : 1 ( SATU)

UME 4 50BOT X “
P oW vou ME'ElovaA A:onm MINGULALY | MINGGU INT s
L b % |eosor| % [@csor| % ]8osor
| A |PERERTAAN FERSTAPAN.
1 [ Adwiistrort Do Pelzperen 100 | is | _199% | G00%| 000%| 2279%| 030X | 2273%| 0J0%
| 8 |PEMOTONGAN RUMPUT DENGAN HAND GAASS CUTTER
5 Taxiway, Texiway Dan Apron 2721238 | 2 | 1049% | 000%| 000%| 2500%| Z,7%| 23,00%| 267X
™ - 572,94 | 2| _078% | 000%| 000%| 000%| 000%| 000%| 000%]
ke ehitor Lompu Approoch 1076915 | m2| 423% | 000%| 000R| 000% ____:n_ml 000%| 000%,
77 Jaian Tnspekst dan Tepl Saluran Terbuka Serta Pen ) 3200362 | nz|_8.45% | 000%| 000%| 4000% | I46%| W00%| 348%
™ sgor B3C 2183900 | 2 |_8.69% | 000%| 000%| 3000%| 248%| J0.00%| _2758%
Fer Rumput Temen Are Arside 154408 |2 | 607% | 000%| 000%| 000%| 000%| 0.00%| 000%,
[ ¢ |PEMOTONGAN RUMPUT DENGAN TRACTOR MOWER
[ 7 [Pemetangen Rumput Dengan Trakter Memer 51008399 | 2| 3965% | 000%| 000%| 2981%| 14.20%| 2381%| 14.20%
BGR0T PEXERTAAN T00.00% 73.22% [.773]
Palembang, 22 November 2022
AsrtMarogar Of Airsde Infrestructore & Accernbity Aivide oS I
My
i >
Al 1A
( BARKAM SUSTANTO ) (A4DrTvA ) « )

B. 4 Data Pemotongan Harian Mingguan dan Bulanan Secara Manual
(Sumber: Data Kepegawaian Bandara SMB Il Palembang Unit Fasilitas Sisi
Udara)
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<

ANGKASA PURA
PROPERTINGO

B. 5 Tractor Mower Konvensional Mengalami Ban Selip
(Sumber: Data Kepegawaian Bandara SMB Il Palembang Unit Fasilitas Sisi
Udara)

-

ANGKASA PURA

B. 6 Penarikan Tractor Mower menggunakan A2B

(Sumber: Data Kepegawaian Bandara SMB Il Palembang Unit Fasilitas Sisi
Udara)
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B. 7 Pengambilan Data Tegangan menggunakan Multimeter Digital
(Sumber: Dokumentasi Pribadi)

B. 8 Pengambilan Data Kecepatan Motor DC menggunakan Tachometer
(Sumber: Dokumentasi Pribadi)



B. 9 Pengambilan Data Waktu Tempuh dengan Jarak 50 Meter

(Sumber: Dokumentasi Pribadi)

B. 10 Validasi Alat Bersama Ahli Mekanikal Alat- Alat Berat

(Sumber: Dokumentasi Pribadi)
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B. 11 Validasi Bersama Ahli Elektrikal

(Sumber: Dokumentasi Pribadi)

B. 12 Spesifikasi Tractor Mower Konvensional

Spesifikasi Tractor
Type

Maximum PTO power
Nominal speed
Transmittion
Tire

Dimention

Suplai Bahan Bakar
Dimensi Cutter Mower
Isi Tangki
(Sumber: India, 2023)

Penjelasan
John Degree 4-cylinder 2.9L 45 HP Engine
Steering Wheel
37.0 hp
2300 rpm
8 Forward & 4 Reverse
Front : 8 x 18 mm?
Rear : 14,9 x 28 mm*
Weight : 2095 Kg

PxLxT:340x 240 x 180 cm®
Solar
100 cm
80 Liter
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B. 13 Perbandingan Ukuran Desain Tractor Mower (ALMo)

Tractor Mower Konvensional
(cm)

PxLxT: 340 x 240 x 180 PxLxT:85 x60 x45

cm?®

Ban Depan : 8 x 18 mm?
Ban Belakang : 14,9 x 28 mm?
100 cm

Boogie Wheel

Diesel Listrik (Solar Cell)

(Sumber: Data Pribadi, 2023)

B. 14 Perhitungan Daya ALMo secara Keseluruhan
Arus (i)

Komponen Tegangan (v)
Motor DC 12 Volt
Kamera 5 Volt
Pneumatik 12 Volt
Raspberry-pi 4 12 Volt
ESP 32 3 Volt
GPS 3 Volt
Jumlah

(Sumber: Data Pribadi)

0,3A
0,1A
0,2 A
0,1A
0,1A
0,1A

Desain (Tahap 1)
1:25
(cm)

PxLxT:13,6 x
9,6 x7,2cm®
Boogie Wheel

4cm
Listrik (Solar Cell)

Daya (W)

3,6 W
0,5W
3,6 W
1,2W
0,3W
0,3W

9,5 Watt
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Lampira C. Perhitungan Solar Cell yang dibutuhkan, Perhitungan Translasi Motor

DC dan Perhitungan luasan pemotongan ALMo

C.1 Menentukan Jumlah Solar Cell untuk Mengecas Aki
ET = 97,6 Wh (energi harian yang dibutuhkan).

insolasi matahari = 5 jam (jumlah rata-rata jam matahari penuh per hari).

Jawab:

Ppanel surya — m x 1.1
Npanel = (wslf—awmh x 1.1

Npangl = 19,52 Wp

Npanel ~ 20 Wp

Untuk memakai panel surya agar memenuhi kebutuhan pengecasan dengan daya
sebesar 97,6 Wh diperlukan 1 buah panel surya sebesar 19,52 Wp. Akan tetapi,
mempertimbangkan pemasukan energi listrik ke baterai agar lebih efisien dan

mengantisipasi insolasi matahari maka digunakan 20 Wp.

C.2 Perhitungan Percepatan Translasi

Torsi yang dibutuhkan untuk membuat ALMo Bergerak diketahui sebagai berikut:

Berat Keseluruhan Robot ALMo =20Kg
Diameter Roda (D) =0.3048 m
Percepatan Translasi (a) =0,38 m/s?
RPM =121,6 rpm

Rumus Dasar:

F=mxa

Untuk mencari percepatan translasi dari robot ALMo, kita perlu memperhitungkan
kecepatan putar roda dan radius roda. Percepatan translasi dapat ditemukan dengan
menggunakan hubungan antara kecepatan putar (rpm) dan percepatan linier.

a. Mengonversi Kecepatan Putar ke Rad/s:

w=RPM x 2
60
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©=121,6 RPM x =

=12,74rad/s
b. Menghitung Kecepatan Linier (v):
Diketahui radius roda (r) = 0.1524 m

maka,

VvV =wXr
=12.74 x 0.1524
=194m/s

c.  Menghitung Percepatan Translasi (a):
Diketahui pengukuran dilakukan selama 5 detik
Maka percepatan translasi dihitung dengan:
v
a= —
1,947
s
5s
=0,38m/s?

C.3 Perhitungan luasan pemotongan ALMo
Luasan yang dapat dipotong ALMo bergerak diketahui sebagai berikut:

Kecepatan ALMo =0,9994 m/s
= 3,59864 km/h
Jarak Pemotongan (s) =50m

a. Mendapatkan luas area pemotongan dalam 1 menit
Jarak Pemotongan = Kecepatan X Waktu Pemotongan

=0,9994 m/sx 600 s

= 59,64 meter

Jadi dalam satu menit ALMo dapat memotong sekitar 59,64 meter

Luas Area = Jarak Pemotongan X Diameter Pisau Pemotongan
=59,64mx0,11m
= 6,5604 m?

b. Perhitungan luas dalam 10 menit

Jarak Pemotongan =KecepatanxWaktu Pemotongan
=0,9994m/sx600s
= 599,64 meter
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~ 600 meter

Jadi dalam sepuluh menit ALMo dapat memotong sekitar 600 meter

Luas Area = Jarak Pemotongan X Diameter Pisau Pemotongan
=600m x 0,11 m
= 66 m?
c. Perhitungan luas dalam 1 jam
Perhitunganluas = % = %
_ 6,5604 m? 1
X 60
_ 6,5604 m? 1
X 60
= 393,624 m?
d.  Perhitungan luas dalam 10 jam
= 393,624 m? x 10
= 3.936,24 m?

Jadi luas pemotongan selama 10 jam seluas 3.936,24 m?, kecepatan 3,59864 km/h.

e. Tabel Perbandingan Jarak Pemotongan ALMo dan 7ractor Mower
Konvensional Selama 10 Menit

Tabel 2. Hasil Pemotongan Tractor Mower Konvensional dan ALMo

Waktu Jarak Jarak Luas Luas
Pengujian Lama Terpotong Terpotong Pemotongan Pemotongan
Pengujian (m) 1:4 (m?) 1:4
(m) (m) (m?)
Konvensional 10:03 973 243.25 973 60,8

(Sumber: Data Pribadi)

Diketahui diameter cutter tractor mower konvensional sebesar 100 meter.

Luas Area = Jarak Pemotongan X Diameter Pisau Pemotongan
=973mX1m
=973 m?

Jika diskalakan 1 : 4 mengikuti skala ALMo, maka:

Luas Area = Jarak Pemotongan X Diameter Pisau Pemotongan
=24325m X 0.25m
= 60,8 m?
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Dengan perbandingan tractor mower konvensional mengikuti ukuran ALMo maka
didapatkan Perbandingan:

Tabel 3. Hasil Pemotongan tractor mower konvensional dan ALMo

Pengujian  Waktu Lama Jarak Luas
Pengujian Terpotong Pemotongan
(m) (m) (m?)
ALMo 10 600 66
Konvensional 10.03 243.25 60,8

(Sumber: Data Pribadi)

Dengan menyamakan ukuran tractor mower Konvensional dan ALMo, maka
didapatkan hasil bahwa ALMo dapat lebih banyak memotong rumput. Akan tetapi
data tersebut belum termasuk dengan hambatan di lapangan seperti kontur tanah

dan lain- lain.



Lampiran D. Rancangan Anggaran Biaya (RAB) ALMo

D.1 Rancangan Anggaran Biaya (RAB) ALMo

Uraian
A. Komponen Elektronika
ESP 32
Raspberry- Pi LCD Touchscreen 4 + Case
Camera Logitech 1080P
Motor DC 12V 24 V High Torque Gear
Arduino GPS Shield Neo 6 N
Motor DC12V 24V RPM High Speed
Charger Aki 12-24 Volt
. Kerangka Robot (akrilik, besi holo, box,mur,baut, besi
siku)
9. Roda Hidup Karet 8 inch
11. Aki VRLA 12V 20Ah
12. Solar Cell SOWP
13. SCC 20 WP PWM
14. Toggle Switch ON/ OFF
15. Pneumatic
16. Step Down 12V to 5V
17. Blynk Pro

R N

Total

Toko

Toko mesin matriks
danustoren
rumahaksara

suhu store
cosmic.id

mulia deltatek

ragilkaligrafi

Palembang
Palembang
Ecadio
starlelectric
IndoRCstore.Com
Mikropal
Palembang
Mikropal

Blink

Keperluan

Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun

Bahan rancang bangun

Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun
Bahan rancang bangun

Bahan rancang bangun

Harga Satuan

Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp

Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp

174.000
3.500.000
1.000.000
1.100.000

320.000

740.000

156.000

1.000.000
50.000
465.000
400.000
166.000
5.000
500.000
20.000

Rp. 100.000

Volume

e - e i V)

e e e e e e e

unit
pcs
pcs
pcs
pcs
pcs

pcs

pcs
pcs
pcs
pcs
pcs
pcs
pcs
pcs

pcs

Rp
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Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp

Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp
Rp.

Total

348.000
3.500.000
1.000.000
4.400.000
320.000
740.000
156.000

1.000.000
200.000
340.764
400.000
166.000
5.000
500.000
20.000
100.000
13.192.764


http://cosmic.id/
http://indorcstore.com/
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B. Komponen Mekanik

1. Gergaji Besi Bahan rancang bangun Rp 40.000 2 pcs Rp 80.000
2. Mata Gergaji Besi Bahan rancang bangun Rp 40.000 8 pcs Rp 320.000
3. Solder 60 W Bahan rancang bangun Rp 75.000 1 pcs Rp 75.000
4. Bor Tangan Kecil Bahan rancang bangun Rp 300.000 1 pcs Rp 300.000
5. Bor Tangan Besar Bahan rancang bangun Rp 350.000 1 pcs Rp 350.000
6. Korek Api Bahan rancang bangun Rp 9.000 3 pcs Rp 27.000
7. Timah Bahan Solder Bahan rancang bangun Rp 50.000 3 pcs Rp 150.000
8. Mata Bor Bahan rancang bangun Rp 15.000 20 pcs Rp 300.000
9. Baut + Mur 3 mm Bahan rancang bangun Rp 2.500 150 pes Rp 375.000
10. Baut + Mur Spacer 3 mm Bahan rancang bangun Rp 1.000 100 pcs Rp 100.000
Total Rp 2.077.000
C. Honorarium
Pengolah Data Rp O 0 Data Rp 0
Honor pembantu peneliti Rp 0 0 OH Rp 0
Total Rp 0
Total Keseluruhan Rp 15.269.764

(Sumber: Data Pribadi)

Pembuatan ALMO dengan rincian harga keseluruhan dari komponen elektrikal, mekanikal dan juga honorium dalam pebuatan ALMo adalah

sejumlah Rp. 15.269.764.
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JLAdi Sucipto, Sukarami, Palembang 30155
il poliehbang ploiddephob go.id

PALEMBANG - INDONESIA

Al

SMB II

Pdplung Abpart

Tanggal
Tema

Tempat

LAPORAN HASIL FOCUS GROUP DISCUSSION

: 16 Januari 2024
: Smart Airport untuk Kenyamanan Penumpang
: Ruang Rapat Musi SMB |1 Palembang

Berikut terlampir hasil diskusi dalam focius group discussion yang diselenggarakan olch
pihak Airport Maintenance Bandar Udara SMB 11 Palembang. Sebuah forum diskusi yang
dihadiri olch para Assistant Manager Malnierace dan taruna OJT Politcknik Pencrbangan

Palembang untuk mempreseatasikan hasil laporan OJT yang diangkat menjadi tugas akhir
taruna. Diskusi ini dilaksanakan pada tanggal 16 Januari 2024. dengan mengangkal tema

Smart Airport untuk Kenyamanan Penumpang. Yang ingin kami laporkan adaloh hasil

masukan dan revisi pada rancangan profolype taruna uniuk membantu taruna menyelesaikan

luporun OJT dan pengumpulan doto kepentingan tugas akhir.

. Berikul merupakan Daftar Peserta FGD SMB 11 PLM

+o TRAINAIR | @

Nama Validator Jabaton Ahli Bidang Kclermnagan Paraf
Kepaln Dinas divasi Ahli Badang Ketun Ropat
i Infrasriucture Facility Infrastructure g
Barkah Susianto S.T i & f]
Kepala Dings divisi Ahli Bideng Anggola .-
i mainteviance Elckirikal | Keliswilun don (-
Almuzani 5.T dan Mokaniksl Faciliy |  A2B Bandara
Kepals Dinas divisi Ahli Bidang Angpoln
. malntenance Terminal | Bangunam Sisé -
Horry Novrindi S.T Geneeal Dant
Kepala Dinas divisi ABLIT Anggota
Elocrronica & IT Elckironika
Fikn S.T. Facility
Aditya Dharmawan Teknisi Faslitas Sisi Ahli Anggola
AmdT Udara Infrastructure W
Bandon
Taruna OJT TRBU 01 Magang - Anggota ph’n#’

VL AVOUA ST TR

2139 B 19
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JNAdL Sucipto, Sukarami, Palembang 30155

AR

SMB II

PALF.K'IB;&NC —‘IN])ONESL%‘ Palembang Alrport

HASIL FGD

Dalam pelaksanaan FGD mendapatkan hasil validasi yang akan dilaksanakan pada
tahap revisi desain dengan judul Auzomaric Lawn Mower (ALNo) sebagai berikut:

1. Connngency Planning (Barkah Susianto S.T)
Forum sepakat bahwa AL Mo diperlukan penambahan conringency plan button yang
berfungsi jika terjadi error pada robot untulc menghentikan alat secara menyeluruh

2. Penggunasn Ban Boogie Wheel (Aditya Darmawan A.md.T)
Salah gatu kelebihan utama yang diidentifikasi adalah roda ALMo bertipe Boogie
Wheel sehingga membuat ALMo mudah bergerak ke tekstur tanah yang tidak rata,

berbatu maupun lumpur yang membuat potensi iractor tersangkut ke tanah.

3. Solar Cell (Fikri S.T)
Bahan bakar utama ALMo memakai baterai UPS denzan system pengisian daya Listrik
dan solar cell sehingga mengurangi polusi baik udara maupun suara dan biaya lebih
kendaraan tractor konvensional.

4. Penambshan Pneumatik (AIMuzani S.T)
Forum sepakat diadakannya penambahan fitur Pneumatik pada ALMo agar robot dapat
mengatur tingg: rendahnya pisau pemotongan rumput untuk menyesuatkan SOP standar
panjang rumput pada bandara.

S. ALMo GPS Apps (AIMuzani S.T)
Penambahan softwere GPS tersendiri berguna untuk mengetahui letak pemotongan
secara akurat yang langsung terinput dengan Googls Maps pada PC dan smarphons

pengguna.

OV

i TRAINAIR [ necr BB
BLU PROMSe 139
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Daftar Partisipan Observasi Lapangan Bandara
Lokasi: Bandar Udara SMB II Palembang
No | Nama Validasi Unit Kerja Tanda Tangan
1 Almuzani S.T Elektrikal dan
Mekanikal Bandara ‘MEF’
2 | Agung Jaya Wiratama Aknur S.T Elektrikal dan A\Nﬁ/
Mekanikal Bandara
3| Surbakti Nurhadi A.md.T Elektrikal dan ﬂ%
Mekanikal Bandara
4 Bahder Johan S.T Elektrikal dan
Mekanikal Bandara
5 Syarib Hidayatullah A.md.T Elektrikal dan
- Mekanikal Bandara :
6 | Maswardi S.T Elektrikal dan
Mekanikal Bandara %%k/
7 Muhammad Hanif Firdaus S.T Elektrikal dan
4 Mekanikal Bandara
8 | Akhmad Sapta Nugraha S.T Elektrikal dan 4
Mekanikal Bandara T
9 Defri Syahputra S.T Elektrikal dan .
Mekanikal Bandara
10 | Barkah Susianto S.T Infrastruktur Bandara_|
11 [ Pandu Riezky S.T Infrastruktur Bandara
12 | Aditya Darmawan A.Md Infrastruktur Bandara
13 [ Rio Septareanda S.T Infrastruktur Bandara
14 | Dedi Mulyadi Pemelihara Rumput
Area Airside W
15 | Fachrudin Deniansyah Pemelihara Rumput W
Area Airside
16 | Taufiq Pratama Pemelihara Rumput
Area Airside L, ‘,ﬁ/
17 | Muhammad Yantok Darmawan Pemelihara Rumput \
Area Airside
18 | Maulana Buana Pemelihara Rumput
Area Airside
19 | Ryandi Ichsan Pemelihara Alat- alat
Berat Bandara W
20 | M. Akbar Maulana Pemelihara Alat- alat W
Berat Bandara
21 | Saidina Ali Mekanikal Bandara
22 | Gilang Ramadhan Romansyah Mekanikal Bandara i %
23_| Doni Nursaleh Mekanikal Bandara [
24 | Piansyah Putra Mekanikal Bandara Aﬁ%
25 | Renanda Liansyah Mekanikal Bandara
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LEMBAR ANGKET HASIL PEMAKAIAN ALAT
“RANCANG BANGUN AUTOMATIC SOLAR LAWN MOWER (ALMo)
BERBASIS INTERNET OF THINGS (10T) UNTUK PEMELIHARAAN

PREVENTIF AREA BANDAR UDARA”
—————————

A. Pengantar
1. Lembar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai kualitas
Automatic Solar Lawn Mower (ALMo) berbasis Internet of Things (Io0T) untuk

Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara.

~

Informasi mengenai kualitas materi ini didasarkan pada aspek kualitas alat.
User : Bapak. Barkah Susianto S.T

B. Petunjuk Pengisian
1. Berilah tanda check (v') pada alternatif jawaban yang telah disediakan.
2. Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagai berikut :
5 = Sangat Puas
4 = Puas
3 = Cukup Puas
2 = Kurang Puas
1 = Tidak Puas
3. Komentar atau saran perbaikan mohon ditulis pada kolom yang telah disediakan
4. Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari Automatic Solar Lawn Mower
(ALMo) berbasis Internet of Things (10T) untuk Pemeliharaan Preventif Area

Bandar Udara.
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C. Item Pertanyaan

Aspek Penilaian
No Indikator
Penilaian 2134
Penggunaan alat mudah untuk
Kegunaan . . .
1 dioperasikan  (robot berjalan \/
(Usability)
dengan baik)
. Penggunaan Automatic  Solar
Fungsionalitas \/
2 Lawn Mower dalam melakukan
(Functionality)
Pemotongan Rumput
5 Efisiensi Kecepatan respon alat dalam
(Efficiency) menjalankan fungsinya
Tingkat kepuasan pengguna
Kepuasan
terhadap kinerja alat pemotongan \/
4 | Pengguna (User -
rumput dan merekomendasikan
Satisfication)

penggunaan alat pada Bandara

D. Komentar/ Saran Umum

\. Bual bace de uaksk mengakses buku pandugn dan GP5 agyes.
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E. Kesimpulan

Alat Rancang Bangun Automatic Solar Lawn Mower (ALMo) berbasis /nfernet of

Things (10T) Untuk Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara ini dinyatakan :
@ Sangat Puas

2

3. Cukup Puas
4.
5. Tidak Puas

Puas

Kurang Puas

Palembang,  Juli 2024

-

S

Barkah Susianto S.T
NIP. 2000464

*) Lingkari salah satu
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LEMBAR ANGKET HASIL PEMAKAIAN ALAT
“RANCANG BANGUN AUTOMATIC SOLAR LAWN MOWER (ALMo)
BERBASIS INTERNET OF THINGS (10T) UNTUK PEMELIHARAAN

PREVENTIF AREA BANDAR UDARA”

A. Pengantar
1. Lembar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai kualitas
Automatic Solar Lawn Mower (ALMo) berbasis Internet of Things (IoT) untuk
Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara.

2. Informasi mengenai kualitas materi ini didasarkan pada aspek kualitas alat.
User : Bapak. Syarib Hidayatullah A.md.T.

B. Petunjuk Pengisian
1. Berilah tanda check (') pada alternatif jawaban yang telah disediakan.
2. Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagai berikut :
5 = Sangat Puas
4 =Puas
3 = Cukup Puas
2 = Kurang Puas
1 = Tidak Puas
3. Komentar atau saran perbaikan mohon ditulis pada kolom yang telah disediakan
4. Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari Automatic Solar Lawn Mower
(ALMo) berbasis Internet of Things (10T) untuk Pemeliharaan Preventif Area

Bandar Udara.
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C. Item Pertanyaan

Aspek Penilaian
No Indikator
Penilaian 21314
Penggunaan alat mudah untuk
Kegunaan . . X
1 dioperasikan  (robot berjalan
(Usability) .
dengan baik)
| Penggunaan Automatic  Solar
Fungsionalitas
2 il Lawn Mower dalam melakukan V|
(Functionality)
Pemotongan Rumput
Efisiensi Kecepatan respon alat dalam
3
(Efficiency) menjalankan fungsinya
Tingkat kepuasan pengguna
Kepuasan L.
terhadap kinerja alat pemotongan V4
4 | Pengguna (User .
rumput dan merekomendasikan
Satisfication)
penggunaan alat pada Bandara

D. Komentar/ Saran Umum
Remawdbodur \ndwokor  Borerai ?n\eLA Lot Naseas ard-

Sdourmaa
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E. Kesimpulan
Alat Rancang Bangun 4utomatic Solar Lawn Mower (ALMo) Berbasis Internet of Things
(IoT) Untuk Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara ini dinyatakan:
67 Sangat Puas

2. Puas

3 Cukup Puas

4.  Kurang Puas

5 Tidak Puas

Palembang, Juli 2024
Validator,

Syarib Hidayatullah A.md.T.
NIP.20004664

*) Lingkari salah satu
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LEMBAR ANGKET HASIL PEMAKAIAN ALAT
“RANCANG BANGUN AUTOMATIC SOLAR LAWN MOWER (ALMo)
BERBASIS INTERNET OF THINGS (I1o0T) UNTUK PEMELIHARAAN

PREVENTIF AREA BANDAR UDARA”

A. Pengantar
1. Lembar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai kualitas

Automatic Solar Lawn Mower (ALMo) berbasis Internet of Things (IoT) untuk

Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara.

[ ]

. Informasi mengenai kualitas materi ini didasarkan pada aspek kualitas alat.

User : Bapak. Al Muzani S.T.

B. Petunjuk Pengisian

1. Berilah tanda check (v') pada alternatif jawaban yang telah disediakan.

2. Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagai berikut :
5 = Sangat Baik
4 = Baik
3 = Cukup
2 =Kurang
1 = Sangat Kurang

3. Komentar atau saran perbaikan mohon ditulis pada kolom yang telah disediakan

4. Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari Automatic Solar Lawn Mower
(ALMo) berbasis Internet of Things (IoT) untuk Pemeliharaan Preventif Area
Bandar Udara.
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C. Item Pertanyaan

Aspek Penilaian
No Indikator
Penilaian 1(2)|3)4]|5
Penggunaan alat mudah untuk
Kegunaan ] . .
1 dioperasikan  (robot berjalan 4
(Usability) ;
dengan baik)
Penggunaan Automatic Solar
Fungsionalitas
2 Lawn Mower dalam melakukan v
(Functionality)
Pemotongan Rumput
3 Efisiensi Kecepatan respon alat dalam v

(Efficiency) menjalankan fungsinya

Tingkat kepuasan pengguna
Kepuasan e .
terhadap kinerja alat pemotongan

4 | Pengguna (User
. rumput dan merekomendasikan

Satisfication)

penggunaan alat pada Bandara

D. Komentar/ Saran Umum
Penggantian cutter vnower menjadi glewsibel ™Mower  untux pemotongan

didaecah becbatu .dan mendung’ cuttec mower agar Atdas P.atah




142

E. Kesimpulan
Alat Rancang Bangun Automatic Solar Lawn Mower (ALMo) Berbasis Internet of
Things (IoT) Untuk Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara ini dinyatakan:

@ Sangat Puas
2.  Puas
3.  Cukup Puas
4.  Kurang Puas
5.  Tidak Puas

Palembang, Juli 2024

Validator,

. = mm——

Al Muzani S.T.
NIP. 20016472

*) Lingkari salah satu
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LEMBAR ANGKET HASIL PEMAKAIAN ALAT
“RANCANG BANGUN AUTOMATIC SOLAR LAWN MOWER (ALMo)
BERBASIS INTERNET OF THINGS (10T) UNTUK PEMELIHARAAN

PREVENTIF AREA BANDAR UDARA”

A. Pengantar
1. Lembar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai kualitas
Automatic Solar Lawn Mower (ALMo) berbasis Internet of Things (10T) untuk
Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara.

2. Informasi mengenai kualitas materi ini didasarkan pada aspek kualitas alat.
User : Bapak. M. Wahid Algorni, S.Kom.

B. Petunjuk Pengisian
1. Berilah tanda check (v') pada alternatif jawaban yang telah disediakan.
2. Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagai berikut :
5 = Sangat Puas
4 =Puas
3 = Cukup Puas
2 = Kurang Puas
1 = Tidak Puas
3. Komentar atau saran perbaikan mohon ditulis pada kolom yang telah disediakan
4. Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari Automatic Solar Lawn Mower

(ALMo) berbasis Internet of Things (10T) untuk Pemeliharaan Preventif Area
Bandar Udara.
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C. Item Pertanyaan

Aspek Penilaian
No Indikator
Penilaian 2(3|4]|5
Penggunaan alat mudah untuk
Kegunaan ?
1 dioperasikan  (robot berjalan /
(Usability) ]
dengan baik)
e Penggunaan Automatic Solar
Fungsionalitas
2 Lawn Mower dalam melakukan \/
(Functionality)
Pemotongan Rumput
" Efisiensi Kecepatan respon alat dalam \/
(Efficiency) menjalankan fungsinya
Tingkat kepuasan pengguna
Kepuasan =i
terhadap kinerja alat pemotongan
4 | Pengguna (User .
) rumput dan merekomendasikan
Satisfication)
penggunaan alat pada Bandara
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E. Kesimpulan
Alat Rancang Bangun Automatic Solar Lawn Mower (ALMo) Berbasis Internet of Things

(IoT) Untuk Pemeliharaan Preventif Area Bandar Udara ini dinyatakan:

1.  Sangat Puas
@ Puas

3. Cukup Puas

4 Kurang Puas

5. Tidak Puas

Palembang, Juli 2024
Validator,

M. Wahid Algorni. S.Kom
NIP. 199501062023211019

*) Lingkari salah satu
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Lampiran H. CV Ahli Bidang dan Dosen Praktisi Ahli untuk Validasi Alat

Daftar Riwayat Hidup

B Wl Algormt;: S Kom Deskripsi Singkat Pribadi

Saya adalah seseorang yang terbiasa tepat waktu dalam bekerja
ataupun kegiatan sehari-hari. Saya bisa bekerja sama dengan rekan
kerja.

“Sebaik-baik Manusia adalah yang paling bermanfaat bagi
Manusia (HR. Ahmad)™

Kemampuan Programming

e PHP Native e HTML

e PHP Framework e Flutter Mobile
(Codeigniter & Laravel)

e MySQL/MariaDB

Pengalaman Kerja

Backend Web Programmer CV. Cahaya Digital Nusantara (2018 -2019)

Kontak Backend Web Programmer CV. Musitechnical Solution (2020 - 2022)

Alamat: Instruktur Programming — Synapse Academy (2020 — saat ini)

JI. Ki Gede Ing Suro Lr. Pengelola Teknologi Informasi — Politeknik Penerbangan Palembang

Pahlawan No.301 Kec. llir Barat (2021 -2022)

Il Kel. 32 llir Pranata Komputer Ahli Pertama — Politeknik Penerbangan Palembang
(2023 - saat ini)

No. HP:

0899-1334-254

s Pendidikan

Email:

wahidalgorni@gmail.com UIN Raden Fatah Palembang
2013-2017

Sistem Informasi — IPK 3.56

SMA Islam Az Zahra Palembang
2010-2013
Jurusan IPA

Bapak. M.Wahid Alqorni S.Kom sebagai Dosen Praktisi Ahli dibidang IT
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Data Diri

Nama

Tempat Tanggal Lahir
Jenis Kelamin
Pendidikan
Kewarganegaraan
Agama

Status

Alamat

Phone Number
Email

CURICULUM VITAE

: Syarib Hidayatullah A.md.T

: Palembang, 17 Maret 1989

: Laki-laki

: Diploma I1I

: Indonesia

: Islam

: Menikah

: Jalan Talang Jambe Lr. Karantina 2 Blok 1
Palembang

: 081269679207

: syaribhidayatullah@gmail.com

Pendidikan Formal

Tahun 2010-2013 : Sekola Tinggi Penerbangan Indonesia Curug

DIII- Teknik Listrik Bandara

Tahun 2007-2010 : SMAN 1 Palembang

Kemampuan/keahlian

o Sertifikasi Operator Alat Berat (LSB ABI 2020)
o Sertifikasi Pelatihan Mekanikal Senior Bandara
o Sertifikasi Pelatihan Elektrikal Junior Bandara

Riwayat Kerja

Perusahaan : PT. Angkasa Pura Il Cabang Palembang (2018- Sekarang)
Lama bekerja : PT. Angkasa Pura II Cabang Kualanamu Medan (2013-2018)
Jabatan : Engineer Grade-11

* Mengoperasikan berbagai alat berat termasuk loader, bulldozer, dan excavator di
area bandara.

o Melakukan perawatan rutin dan perbaikan peralatan untuk memastikan kelancaran
operasional.

® Melatih staf dalam penggunaan dan pemeliharaan peralatan mekanikal.

* Melakukan diagnosa dan troubleshooting masalah teknis pada peralatan.

e Menerapkan program pemeliharaan preventif untuk mengurangi downtime.

e Memastikan kepatuhan terhadap standar keselamatan kerja dan regulasi.

Bapak. Syarib Hidayutullah A.md.T sebagai Validator Ahli Bidang Alat- Alat Berat

Bandara
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Almuzani S.T

AHLI LISTRIK DAN
MEKANIKAL BANDAR
UDARA

PROFIL LISENSI
Saya lulusan Elektro Sriwijaya 2005 @ SKA AHLIUTAMA
sekarang menjabat sebagai Junior Grounfd Handling & A2B

Unit Airport Mechanical
Mdncser m_ peSe c.J.nlcc Aktif hingga November 2024
Electrical Maintenance Facility pada

perusahaan PT. Angkasa Pura |l ® SKA AHLI UTAMA
Pl Elektrikal Maintenance Airport Senior

Aktif hingga November 2024

EDUKASI

Universitas Sriwijaya
S1Teknik Elektro (2001-2005)

® LSPTPTU (BNSP)

HV/AC Maintenance
Aktif hingga Desember 2024

@ Telepon
62 812-7158-5224 BAHASA
Email

E muzanialegmail.com INGGRIS 98%

INDONESIA 100%

@ Alamat

JL. KARANTINA NO.124 RT.15 RW.04.
Desa/Kelurahan, : TALANG JAMBE.
Kecamatan/Kota (LN)

Bapak. Almuzani S.T sebagai Validator Ahli Bidang Listrik dan Mekanikal Bandar Udara



149

Barkah Susianto S.T

INFRASTRUCTURE AIRSIDE

6 087868547329 Sukarami, Palembang City,
South Sumatra

@ susiantobarkah@gmail.com @ barkah.susianto

Saya sudah bekerja di PT. Angkasa Pura 2 Palembang selama 12 tahun
bekerja pada unit infrastruktur dan bangunann landanan. Mampu
berbahasa inggris aktif dan mampu cepat beradaptasi dengan
lingkungan.

@ PENDIDIKAN

2004 - 2007 :  Universitas Diponogoro
2001 - 2004 :  SMAN 1 Tangerang

@ PENGALAMAN

2012 - Sekarang : Bandara SMB Il Palembang
2010- 2012 :  Bandara Kualanamu Medan

KEMAMPUAN & LISENSI

¢ Desain Web
o Lisensi Aktif FSU dan FSD 2022 (Terampil)

Bapak. Barkah Susianto S.T sebagai Validator Ahli Bidang Infrastrukut Airside Bandar
Udara
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Lampiran I. Dokumentasi Kegiatan Validasi Alat

Validasi Alat Bersama Bapak. M.Wahid Algorni S.Kom sebagai
Dosen Praktisi Ahli dibidang IT

Validasi Alat Bersama Bapak. Barkah Susianto S.T sebagai Ahli
Infrastruktur Bandara
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Validasi Alat Bersama Bapak. M.Syarib Hidayatullah A.md .T
sebagai Ahli dibidang Alat-alat Berat Bandara

Validasi Alat Bersama Bapak. Almuzani S.T sebagai Ahli
Elektrikal dan Mekanikal Bandara




SCAN ME

(Sumber: Data Pribadi)



153

Lampiran K. Turnitin

cek turnitin rafli

by Turnitin Cek

Submission date: 08-ul-2024 02:58AM (UTC-0700)
Submission 1D: 2412470513

File mame: turnitin_cek_bab_1-5.docx (11.79M)
Word count: 16596

Character count: 104252
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