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BAB V 

SIMPULAN DAN SARAN 

A. Simpulan 

Dari hasil perancangan prototype VDGS menggunakan sensor LiDAR dengan 

Arduino Mega untuk proses docking pesawat. Maka dapat ditarik kesimpulan 

sebagai berikut: 

 
1. Penelitian ini dilakukan dengan menggunakan Arduino Mega 2560 untuk 

mengendalikan sistem VDGS. Sensor VL53L0X digunakan sebagai sensor 

utama sistem dan sensor radar digunakan sebagai penguat deteksi objek. 

Salah satu keluarannya berupa LCD I2C yaitu monitor yang digunakan untuk 

memandu pilot sejak kedatangan pesawat dan menampilkan perintah jarak 

posisi secara berkala sebagai instruksi bagi pilot untuk mengendalikan 

pesawat secara perlahan. 

 
2. Pengujian sistem menunjukkan bahwa prototype VDGS mampu memberikan 

panduan parkir yang jelas kepada pilot. Dengan kemampuan mendeteksi jarak 

dan posisi objek melalui sensor LiDAR dan radar, sehingga sistem ini sangat 

membantu dalam proses docking pesawat dengan lebih akurat dan efisien. 

Hasil uji coba juga mengindikasikan bahwa sistem dapat diandalkan dalam 

berbagai kondisi lingkungan meskipun perlu pengujian lebih lanjut untuk 

memastikan batas operasionalnya. 

 
3. Penelitian untuk merancang prototype VGDS mempunyai banyak hal yang 

harus diperhatikan dalam pembuatannya seperti, biaya, waktu, keterbatasan, 

mendapatkan umpan balik, risiko kegagalan, dan pengembangan. 

Membangun prototype VDGS dapat menjadi langkah bermanfaat untuk 

memastikan keberhasilan implementasi sistem di bandar udara. 
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B. Saran 

1. Untuk melengkapi prototype VDGS pada penelitian selanjutnya perlu 

ditambahkan fungsi monitoring yang memantau status dan mengoperasikan 

sistem yang di terima dari sensor radar agar dapat dilihat. 

 
2. Melakukan pengujian sistem pada berbagai kondisi cuaca dan jarak ukur 

untuk mengetahui batas operasionalnya. Selain itu, pengembangan sistem 

dapat difokuskan pada peningkatan batas operasional, akurasi, dan stabilitas, 

serta penambahan fitur tambahan seperti pengukuran sudut. 
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LAMPIRAN 

Lampiran A Rutinitas docking 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Lampiran B LED VDGS 
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Lampiran C Safedock System Sub-Units  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Lampiran D Sketsa Ilustrasi  
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Lampiran E Alat 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Lampiran F Coding Alat 
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Lampiran G Hasil Turnitin 


