BAB YV
KESIMPULAN DAN SARAN

A. Kesimpulan
Model sistem kontrol jarak jauh berbasis IoT telah berhasil dirancang melalui

Ip Adress ESP 32 dan internet yang terintegrasi, berdasarkan hasil uji coba
produk operator dapat memantau perangkat eskalator dari jarak jauh, termasuk
menghidupkan atau mematikan eskalator, dan mereset sistem jika terjadi
kesalahan, hal ini sangat berguna dalam situasi darurat. Sistem ini
memungkinkan pemantauan kondisi perangkat eskalator secara real-time.
Modul Wifi ESP 32 yang dipasang pada perangkat eskalator dapat
mengumpulkan data mengenai status operasional dan mengirim data ke Web Ip
Adress ESP 32 dengan internet yang terintegrasi. Rancangan model sistem
kontrol jarak jauh berbasis IoT ini membawa banyak manfaat, termasuk
peningkatan keamanan, efisiensi operasional, dan kemudahan dalam

pemeliharaan, sehingga operator dapat bertugas lebih efektif dan efisien.

B. Saran
Diperlukan pengembangan lebih lanjut terhadap model sistem kontrol jarak

jauh berbasis loT pada eskalator untuk memaksimalkan kinerja perangkat ini.
Setiap teknisi harus dilengkapi dengan peralatan pendukung yang memadai,
seperti alat pemantauan dan kontrol berbasis IoT, agar dapat melakukan
pemeliharaan secara optimal, mulai dari taktik dan teknik hingga analisis data.
Diharapkan model sistem kontrol jarak jauh berbasis IoT pada eskalator ini
dapat diterapkan di eskalator Bandara SMB II Palembang, terutama dalam
meningkatkan kemampuan operasional dan pemeliharaan perangkat eskalator
di Bandara tersebut. Model yang saat ini masih dalam dimensi skala yang sangat
kecil, diharapkan kedepannya dapat dikembangkan dari segi material, dan
diharapkan model ini bisa lebih ditingkatkan, seperti penambahan sensor suhu
pada motor eskalator untuk mencegah overheating, sensor arus, penambahan
sensor beban untuk keamanan jika terjadi over/ oad, serta buzzer sebagai alarm

jika terjadi masalah operasional.
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Lampiran 4. Lembar Validator 1

LEMBAR ANGKET HASIL PEMAKAIAN ALAT

“RANCANGAN MODEL SISTEM KONTROL JARAK JAUH BERBASIS
IoT PADA PERANGKAT ESKALATOR STUDI KASUS DI BANDARA

SMB Il PALEMBANG”

A. Pengantar

2

Lembar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai
kualitas sistem kontrol jarak jauh pada eskalator berbasis Internet of Things
(IoT) untuk meningkatkan efisiensi operasional.

Informasi mengenai kualitas materi ini didasarkan pada aspek kualitas alat.

User: Bapak.

B. Petunjuk Pengisian

. Berilah tanda check (¥') pada alternatif jawaban yang telah disediakan.

2. Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagai

berikut:

5 = Sangat Baik

4 = Baik

3 = Cukup

2 = Kurang

1 = Sangat Kurang

. Komentar atau saran perbaikan mohon ditulis pada kolom yang telah

disediakan
Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari sistem kontrol jarak jauh

pada eskalator berbasis Internet of Things (IoT) untuk meningkatkan

efisiensi operasionall.
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C. Item Pertanyaan

Aspek Penilaian
No Indikator
Penilaian 2|3|4
Monitoring operasional berjalan
Kegunaan dengan baik
: (Usability) Pengoperasian alat mudah untuk
dikontrol
Keakuratan hasil monitoring
Efektivitas yang dihasilkan sensor proximity
. (Effectiveness) | Penggunaan sesnror proximity
dapat menghemat daya listrik.
Data pemakaian perangkat dapat
Efisiensi tercatat secara akurat.
D (Efficiency) Kecepatan notifikasi alat dalam \/
menjalankan fungsinya.
Tingkat kepuasan operator
Kepuasan terhadap kinerja sistem kontrol
4 | Pengguna (User | jarak jauh berbasis IoT
Satisfication) | Kesediaan merekomendasikan di
bandara oleh validator.

D. Komentar/ Saran Umum
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E. Kesimpulan

44

Alat sistem kontrol jarak jauh pada eskalator berbasis (IoT) ini dinyatakan:

Sangat Puas
2. Puas
3. Cukup Puas
4. Kurang Puas
5. Tidak Puas

*) Lingkari salah satu

Palemabng, Juli 2024
Validator,

AL Muaw
NIP. w0i¢y 71
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Lampiran 5. Lembar Validator 2

LEMBAR ANGKET HASIL PEMAKAIAN ALAT
“RANCANGAN MODEL SISTEM KONTROL JARAK JAUH BERBASIS
IoT PADA PERANGKAT ESKALATOR STUDI KASUS DI BANDARA
SMB Il PALEMBANG”

A. Pengantar
. Lembar penilaian ini dimaksudkan untuk mendapatkan informasi mengenai
kualitas sistem kontrol jarak jauh pada eskalator berbasis Internet of Things
(IoT) untuk meningkatkan efisiensi operasional,
2. Informasi mengenai kualitas materi ini didasarkan pada aspek kualitas alat.

User: Bapak.

B. Petunjuk Pengisian

1. Berilah tanda check (v') pada alternatif jawaban yang telah disediakan.

2. Jawaban yang diberikan berupa skor dengan kriteria penilaian sebagai
berikut:
5 = Sangat Baik
4 = Baik
3 = Cukup
2 = Kurang
1 = Sangat Kurang

3. Komentar atau saran perbaikan mohon ditulis pada kolom yang telah
disediakan

4, Kesimpulan akhir berupa kriteria kelayakan dari sistem kontrol jarak jauh
pada eskalator berbasis Internet of Things (IoT) untuk meningkatkan

efisiensi operasionall.



C. Item Pertanyaan

Aspek Penilaian
No Indikator
Penilaian 2134
Monitoring operasional berjalan
Kegunaan dengan baik \/
: (Usability) Pengoperasian alat mudah untuk
dikontrol
Keakuratan hasil monitoring
9 Efektivitas yang dihasilkan sensor proximity
(Effectiveness) | Penggunaan sesnror proximity
dapat menghemat daya listrik.
Data pemakaian perangkat dapat
Efisiensi tercatat secara akurat.
: (Efficiency) Kecepatan notifikasi alat dalam \/
menjalankan fungsinya.
Tingkat kepuasan  operator
Kepuasan terhadap kinerja sistem kontrol
4 | Pengguna (User | jarak jauh berbasis [oT
Satisfication) | Kesediaan merekomendasikan di
bandara oleh validator.

D. Komentar/ Saran Umum
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E. Kesimpulan
Alat sistem kontrol jarak jauh pada eskalator berbasis (IoT) ini dinyatakan:
1. Sangat Puas
@ Puas
3. Cukup Puas
4. Kurang Puas
5. Tidak Puas

Palemabng, Juli 2024

Validator,
DEFM  SYAH TR
NIP. 10003596

*) Lingkari salah satu



Lampiran 6. Dokumentasi Validasi
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Lampiran 8. Panduan Operasional

o SENSOR_ACS12 | Arduino 1.89 — o X
File Edit Sketch Tools Help

QO BEAa

SENSOR_ACS12 §

Gambar di atas merupakan Bahasa pemrogrmn (Codzng) yang dlupload pada ESP

32 Receiver yang menerima data dari sensor ultrasonic dan driver motor lalu
mengirimkannya pada cloud berupa Web Ip Adress ESP 32 Receiver dan data
internet yang digunakan.
1. Langkah pertama buka serial monitor pada aplikasi Arduino Ide (tanda
panah pada gambar) dengan coding monitoring di atas untuk mendapatkan
Ip Adress dari ESP 32 Receiver dan data internet yang terintegrasi dengan
ESP 32 Receiver.
2. Setelah mendapatkan Ip Adress ESP 32 Receiver, salin alamat dan paste

pada website untuk membuka laman monitoring.
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© SENSOR ACS12 | Arduino 189 - a x
File Edit Sketch Tools Help
v 4

SENSOR_ACS12 §

Gambar di atas merupakan Bahasa pemrograman (Coding) yang diupload pada ESP

32 Transmitter yang mengirim data pada Relay SSR lalu dari cloud berupa Web Ip
Adress ESP 32 Transmitter dan data internet yang digunakan.

1. Langkah pertama buka serial monitor pada aplikasi Arduino Ide (tanda
panah pada gambar) dengan coding control di atas untuk mendapatkan Ip
Adpress dari ESP 32 Transmitter dan data internet yang terintegrasi dengan
ESP 32 Transmitter.

2. Setelah mendapatkan Ip Adress ESP 32 Transmitter, salin alamat dan paste

pada website untuk membuka laman kontrol.
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0339 @

O A 192.168.241.63

Kontrol Eskalator

Turn ON

Turn OFF

Gambar di atas merupakan halaman Web Ip Adress ESP 32 Transmitter dan data
internet yeng terintegrasi, halaman tersebut didapatkan dari serial monitor Arduino
Ide dengan coding kontrol eskalator.
1. Tombol Hijau “Turn On” untuk menghidupkan Relay SSR sehingga
perangkat mendapatkan arus tegangan listrik, dan bisa dioperasikan.
2. Tombol Merah “Turn Off” untuk mematikan Relay SSR sehingga perangkat

tidak mendapatkan arus tegangan listrik, dan tidak bisa dioperasikan.
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03.39 ©

O A 192.168.241.43

Eskalator Monitor

Gambar di atas merupakan halaman Web Ip Adress ESP 32 Receiver dan data
internet yeng terintegrasi, halaman tersebut didapatkan dari serial monitor Arduino
Ide dengan coding monitoring eskalator.

1. LCD hitam memberikan status operasional perangkat.

2. LCD merah memberikan status count jumlah penumpang yang lewat dan

data dijadikan database untuk menghitung putaran motor harian



